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1 Théorie des équations différentielles linéaires

Cf BERTHELIN.

1.1 Existence, unicité de solutions

1.2 Structure de ’espace des solutions de I’équation homogéne

~ [DEV] Sous-espaces vectoriels de C'(R) engendrés par les translatés.

1.3 Matrice fondamentale, wronskien
2 Reésolution

2.1 Coefficients constants

Cf BERTHELIN.

2.2 Coefficients non-constants, variation de la constante

Cf BERTHELIN.

2.3 Développement en série entiére

Cf ZUILY-QUEFFELEC.

3 Stabilité

3.1 Points stationnaires et solutions stables

Cf BERTHELIN.

3.2 Cas dans R?

Cf GRIFONE.

~ Dessins du GRIFONE.
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4 Application a la résolution d’autres systémes d’équation

4.1 Linéarisation

Cf BERTHELIN et ROUVIERE.

~» LIAPOUNOV et stabilité dans ROUVIERE.

4.2 Systéme hyperbolique linéaire

Cf EL. AMRANI.
~> Bagage a avoir,

~» [DEV] Systéme hyperbolique linéaire.
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