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1 Suites récurrentes

Cf. Gourdon.

1.1 Suites réelles

1.2 Exemples particuliers

1.3 Suites vectorielles et suites récurrentes d’ordre k

2 Points fixes et suites récurrentes

Cf. Demailly.

2.1 Théorème du point fixe

2.2 Types de points fixes

2.3 Suites vectorielles

3 Résolution d’équations

3.1 Recherche de zéros

Cf Baranger et Ciarlet.

 Dichotomie sur f ′ pour trouver les points critiques dans le cas C0, Méthode de Newton

dans le cas C1 (voir Ciarlet pour la dimension supérieure).

3.2 Résolution de AX = B

Cf Ciarlet ou Rombaldi, Analyse matricielle.

 Méthode itérative par décomposition régulière : Jacobi, Gauss-Seidel, relaxation,
sous forme de tableau, avec M , N , description itération et condition convergence,

 [DEV] Méthode de Kaczmarz,

 ([DEV]) Méthode du gradient à pas optimal (parler de la minimisation de la fonction
pour résoudre le problème).
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4 Résolution d’équations différentielles

Cf Berthelin, Gourdon et Gourmelen - Wadi.

4.1 Schéma d’Euler explicite

 Cauchy-Lipschitz dans Gourdon,

 Méthode dans Berthelin, dessins et prop dans Gourmelen - Wadi.

4.2 Schéma d’Euler implicite
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