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1 Séries stationnaires

Def. L’autocovariance d’un processus stochastique
pXtqtPT est la fonction

t, s P T ÞÑ γXpt, sq :“ CovpXt, Xsq

Def. Un processus pXtqtPT est dit stationnaire si :

1. Il est du second ordre (i.e. @t, ErX2
t s ă 8q.

2. ErXts ne dépend pas du temps.

3. Pour tout s, t P T , γXpt, sq “ γp0, t ´ sq.

Rmq.

• En particulier, si un processus est stationnaire, alors
VarrXts ne dépend pas du temps.

• Pour déterminer si un processus est stationnaire, on peut
donc commencer par regarder ErXts et VarrXts : si au
moins l’un dépend du temps, alors le processus n’est pas
stationnaire (mais ce n’est pas une équivalence).

Def (bruit blanc fort). Soit X processus du sec-
ond ordre. On dit que X est un bruit blanc fort, noté
X „ IIDp0, σ2q, si les Xt sont i.i.d., centrés et de vari-
ance commune σ2.

Def (bruit blanc faible). Soit X processus du sec-
ond ordre. On dit que X est un bruit blanc faible, noté
X „ BBp0, σ2q, si X est centré et

γXpt, sq “ σ21ts“tu
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